
FORMULARIO 

Probabilidad clásica 

𝑃(𝑛) =
#A

#Ω
 

Probabilidad geométrica  

𝑃(𝐴) =
#A

#Ω
 

Probabilidad frecuentista 

𝑃(𝑛) = lim
𝑛→∞

nA

n
 

Probabilidad axiomática  

1) 𝑃(𝐴) ≥ 0  

2) 𝑃(Ω) = 1 

3) 𝑃(⋃ 𝐴𝑋∞
𝑘=1 ) = ∑  𝑃(∞

𝑘=1 𝐴, ∞) 

Unión 

⋃ 𝐴𝑖 = 𝐴1𝑈1 + 𝐴2𝑈2+𝐴3𝑈3+ ⋯ + 𝐴𝑛𝑈𝑛

∞

𝑖=1

 

Intersección 

⋂ 𝐴𝑖 = 𝐴1 ∩1+ 𝐴2 ∩2 +𝐴3 ∩3 + ⋯ + 𝐴𝑛 ∩𝑛

∞

𝑖=1

 

Leyes de Morgan  

𝐴 ∪ 𝐴 = 𝐴 

𝐴 ∩ 𝐴 = 𝐴 

(𝐴 ∪ 𝐵)𝐶 = 𝐴𝐶 ∩ 𝐵𝐶  

(𝐴 ∩ 𝐵)𝐶 = 𝐴𝐶 ∪ 𝐵𝐶  

(⋃ 𝐴𝑖

∞

𝑖=1

) = ⋂ 𝐴𝑖

∞

𝑖=1

 

 

Cardinalidad 

𝐶𝑎𝑟𝑑. (𝐴 ∩ 𝐵) = 𝑐𝑎𝑟𝑑. (𝐴) + 𝑐𝑎𝑟𝑑. (𝐵) − 𝑐𝑎𝑟𝑑(𝐴 ∩ 𝐵)𝐶  

Factorial 

𝑛! 

Permutaciones  

Teorema #1 

𝑛! = 1,2,3, … , 𝑛 

Teorema #2 

𝑛!

𝑛1! 𝑛2! 𝑛3! 𝑛𝐶!
 

Teorema #3 

𝑛!

(𝑛 − 𝑘)!
 

Teorema #4 

𝑛𝑘 

Permutaciones circulares 

(𝑛 − 1)! 

Formula de Stirling 

𝑛! ~√2𝜋𝑛 (
𝑛

𝑒
)

𝑛

 

Combinaciones 

𝑛!

(𝑛 − 𝑘)! 𝑘!
 

Polinomios mediante combinaciones 

(𝑋 + 𝑌)𝑛 = ∑ = 𝑛𝐶𝑘

∞

𝑘=0

𝑋𝑛−𝐾 𝑌𝑘 

 



Probabilidad Condicional 

P(A|B) =
P(A ∩ B)

P(B)
 

P(B|A) =
P(A ∩ B)

P(A)
 

P(A|B) ∗ P(B) = P(A ∩ B) 

P(B|A) ∗ P(A) = P(A ∩ B) 

Teorema de Bayes  

P(Bj|A) =
P(A|Bj)P(Bj)

∑ P(A|Bj)P(Bj)
n
i=1

 

Regla de la suma P/eventos mutuamente exclusivos 

Teorema #1 

P(E1UE2UE3U) = P(E1) + P(E2) + P(E3) + P(EA) 

Teorema #2 

Regla de la suma P/ eventos arbitrarios 

P(A ∪ B) = P(A) + P(B) − P(A ∩ B) 

Teorema #3 

Regla de completación 

P(E) = 1 − P(eC) 

P(A ∩ B) = P(A) + P(B) − P(A ∪ B) 

Confiabilidad de dos componentes en serie  

P(funciona) = P(A)P(B) 

Confiabilidad de dos componentes en paralelo 

 P(funciona "S") = P(A) + P(B) − P(A ∩ B) 

Estadística descriptiva  

Rango 

Rango = Dato mayor − Dato menor  

No. De intervalos 

No. de intervalos = √n 

Ancho de intervalo 

Ancho de intervalo =
Rango

# de intervalos
 

Marca de clase 

Xi = (LS + LI) 

Frecuencia acumulada 

Fi = ∑ fj

i

j=1

 

Frecuencia relativa 

fi =
fj

n
=

fj

∑ fj
i
j=1

 

Media 

X̅ =
1

n
∑ Xi  (𝐷𝑎𝑡𝑜𝑠 𝑛𝑜 𝑎𝑔𝑟𝑢𝑝𝑎𝑑𝑜𝑠)

n

i=1

 

X̅ =
1

n
∑ Xifi

n
i=1  (𝐷𝑎𝑡𝑜𝑠 𝑎𝑔𝑟𝑢𝑝𝑎𝑑𝑜𝑠) 

Moda 

Mo=LMoinf + [
a

a + b
] CMo 

𝑎 = 𝑓𝑀𝑜 − 𝑓𝑀𝑜−1 

𝑏 = 𝑓𝑀𝑜 − 𝑓𝑀𝑜+1 

Mediana 

(Datos no agrupados) 

X̃ = X
(

𝑛+1
2

)
  (𝑠𝑖 𝑛 𝑒𝑠 𝑖𝑚𝑝𝑎𝑟) 

X̃ =

X
(

𝑛
2

)
+ X

(
𝑛
2

+1)
 

2
 (𝑠𝑖 𝑛 𝑒𝑠 𝑝𝑎𝑟) 



(Datos agrupados) 

X̃ = Li inf + [

n
2 − Fi−1

fi
] Ci 

Varianza 

Población (Datos sin agrupar) 

𝜎2 =
∑(𝑥 − 𝜇)2

𝑛
 

(Datos agrupados) 

𝜎2 =
∑ 𝑓(𝑥 − 𝜇)2

𝑛
 

Muestra (Datos sin agrupar) 

�̂�2 =
∑(𝑥 − �̅�)2

𝑛 − 1
 

(Datos agrupados) 

�̂�2 =
∑ 𝑓(𝑥 − �̅�)2

𝑛 − 1
 

Coeficiente de Variación de Pearson 

V =
s

x̅
∗ 100 

Momentos Estadísticos 

mr =
∑ fi(xi − A)r

𝑛
 

 

mr` =
∑ fi(xi − x̅)r

𝑛
 

𝑂𝑅=

∑ fi(xi
𝑟)

𝑛
 

 

 

 

Fractiles 

Cuartiles 

𝑄𝑗 =
𝑗 ∗ 𝑁

4
+ 0.5 

Deciles 

𝐷𝑗 =
𝑗 ∗ 𝑁

10
+ 0.5 

Centiles 

𝐶𝑗 =
𝑗 ∗ 𝑁

100
+ 0.5 

Datos no agrupados 

𝑄𝑗 = LRinf +
(

j ∗ N
4 − FantQj)

fQj
∗ i 

𝐷𝑗 = LRinf +
(

j ∗ N
10 − FantDj)

fDj
∗ i 

𝐶𝑗 = LRinf +
(

j ∗ N
100

− FantCj)

fCj
∗ i 

Curtosis 

En funciones  fractilos 

K1 =
0.5(Q3 − Q1)

P90 − P10
 

Curtosis de Fisher 

Kfischer =
𝑚4

𝑆4
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